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Ο Σάββας Α. Χατζηχριστοφής έλαβε τόσο το πτυχίο όσο και το διδακτορικό του από το Τμήμα 

Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών του Δημοκριτείου Πανεπιστημίου Θράκης το 
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Σήμερα εργάζεται ως Λέκτορας στο Τμήμα Εφαρμοσμένης Πληροφορικής του Πανεπιστημίου 

Νεάπολης. Τα 6 τελευταία χρόνια υπηρέτησε στο Εθνικό Κέντρο Έρευνας και Τεχνολογικής Ανάπτυξης  

ως Μεταδιδακτορικός Ερευνητής στο Ινστιτούτο Τεχνολογιών Πληροφορικής και Επικοινωνιών. 
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περισσότερες από 60 ερευνητικές εργασίες στα πεδία αυτά ενώ το ερευνητικό του έργο προσέλκυσε 

περισσότερες από 1600 αναφορές. Τεχνολογίες που έχει αναπτύξει έχουν ήδη υιοθετηθεί στη 

βιομηχανία. Ενδεικτικά, ο Οργανισμός Ηνωμένων Εθνών χρησιμοποιεί μέρος των ερευνητικών του 

αποτελεσμάτων προκειμένου να ελέγχει τη γνησιότητα και τη μοναδικότητα λογοτύπων. Σε μία άλλη 

περίπτωση,  η Αστυνομία της Δανίας, χρησιμοποιεί τεχνολογίες που υλοποιήθηκαν κατά την εκπόνηση 

της διδακτορικής του διατριβής για εξιχνίαση εγκλημάτων.  

Κατά τη διάρκεια της καριέρας του έχει λάβει πλήθος χρηματοδοτήσεων, υποτροφιών και διακρίσεων. 
Ανάμεσα τους, το βραβείο καλύτερης εργασίας στα συνέδρια ICAART-2010, ICCGI-2010 και EUREKA-
2010 ενώ ήταν υποψήφιος για το βραβείο καλύτερης εργασίας στο IROS-2012 (best video award). 
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